PIUELTTTEL

Hauteur de travail env.
Hauteur plancher nacelle env.
Déport maxi de travail env.
stab. completement etendus
stab. etendus partiellement
Rotation de la tourelle

Rotation de la nacelle

Sortie télescopigue des bras.env

Dimensions maxi nacelle
Charge utile en nacelle
Moteur thermique

Moteur électrique

Vitesse max de translation
Pente franchissable maxi

Poids total

SN -

Max working height
Maximum platform height
Max working outreach

fully extended stabilizers
partially extended stabilizers
Turret rotation

Cage rotation

Boom telescopic amplitude
Max cage dimensions

Safe working load on cage
Engine

Electric motor

Max translation speed

Max surmountable slope

Overall weight

Maximale Arbeitshihe
Maximale Plattformhdhe
Maximale seitliche Reichweite
Ganz Ausgefahrene stutzen
Partial Ausge Fahrene Stutzen
Schwenkbereich

Hydraulische Korbdrehung
Teleskopausschub

Max Arbeitskorbabmessungen
Tragfahigkeit

Thermomotor

E-Motor

Max. Fahrgeschwindigkeit
Steigfahigkeit

Gesamtgewicht

Altezza max di lavoro

Altezza piano calpestio cestello
Sbraccio max di lavoro

stab. completamente estesi
stab. parzialmente estesi
Rotazione torretta

Rotazione idraulica del cestello

Escursione telescopica dei bracei

Dimensioni max del cestello
Portata cestello

Motore termico

Motore elettrico

Velocita max traslazione
Pendenza max superabile

Peso totale

2520 m

2320 m

855m

7.00m

360°

90°+ 90°

5,25 + 6,40 m

1,40%0,70x1,10 m

200 kg

Kubota Z 602 - 10,9kW / 3200 rpm
2,2kW / 230V / 50Hz / 1500 rpm
2.4 km/h

14° | 25%

2660 kg
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[Costruttore-Constructsur-Manufa cturer-Herstelisr | MULTITEL PAGLIERO SPA
[Madella-Modeiz-Model-Typ 1 SMX 250
Numero di fabbriga-N® de fabrication 50047
Manufaciuring number-SERIENRUmMEar
[Certificazione-Certification-Certification-Zertifikal CE n* || OGGE, TYF ] 7600 ) 0187 | 02/ 12
Anno di costruzlone-An de construchion 2043
Year of construction-Bawjahr
Portata mtn{kg]-ﬂnarye utile an nacells fkg} 500
Logd capacity [kgl- Tragldhigkeit [kgl
Numero operator]-Nombre dopdratedrs »
Numiber of operafors-Lahl der Persornen
Massa attrezzature [kgl-Poids gampamanr ] 40
Toois Waight [kgl-Wenkzeuggewicht f.kg,l
Forza manwale [N]-Force manuells [N] 400
Manual force [N]-Manuelle Krafi (N]
Altezza masslma dl lavore [m]*-Hauteur de fraval fmj” o5 2

Working height [m]*-Arbeitshahe(m)*

Sbracclo massimo dl lavoro [m]*-Ddport maxi de travail [m”

Maximum wonk cutreach [m*-Maximaler Arbeitsbergich [m]”

8,2 (200 kg) - 11,3 (80 kg)

Shraccio di lavoro con stabilizzstor in sagoma [m]*

Déport de travail avec siabilisatewrs en gabarit [m]*

Work outraach outriggers in-frame [m]*

Arbaifsberaich Stitzen im Rahmen fmj”

Sbracclo dl lavoro con stabilizzatori parz. estesi [m]*

Dédpart ds ravall avac sfabllisateurs dtendu fm]”

Work outreach parially extendsd outrggers [m]*

8,65 (200 kg) - 8,8 (80 kg

Arbeifsbereich Stitzen teilweise ausgetahren [m]*

Altezze massima calpestlo cestelio [m]

Hauteur plancher naceils [m]

Platform height jm]

23,2

Platformhdhe (m]

Sbraccio massimo filo cesto [m]

Déport maxi bord panier (m]

Max.cutreach cage end [m]

Maximale Reichweite Korbende [m]

7.4 (200 kg) - 10,5 (B0 kg)

Shracelo filo cesto con stabllizzator] In sagoma [m]

Déport bord panier avec stabilisateurs en gabarit [m]

Max outreach cage end with outriggers in-frame [m)

Maximals Beichweite Korbende mit Sitifzen im Rashmen [m]

Sbraccio filo cesto con stabilizzator parz. estesi [m]

Déipart bord panier avec stabilisateurs dtendu [m]

Max.outraach cage with parmially extandad outriggars (m]

Maximals Reichweite Korb mit Stlfzen telilweise auggelahran [m]

5,85 (200 kg) - 8,00 (80 kg)

Casto in alluminic
Panigr En profile alu

Cage In aluminium profila
HKorb Aus Alu-Profil

|Dimensioni sesto [mm]-Dimension maxi panier [mim]

Icage dimensions [mmj-Korbabmassungsn [mm]

1400 % TOOx 1100 H

Rotazione cesto [+ tipo]-Aotation panisr F+foe]

90 + B0 idraulica-00 + 50 hyorauligus

Cage rotation [*+iype]-Korbdrehung *+typ]

90 + 90 hydrauic-90 + 80 hydraulische Drahung

Rotazione torretta (non continua) [*]-Rotation tourslie (pas continus) ]

Turret rofaiion (non-continuous) ,!‘=j-'|"ur1'r?-.':'rehung {nicht-konfinuisrich) [°]

400 (200+200)

Iinclinazione massima ammessa [*]-Dgvers maxi somissible [

Max allowabls siope [*-Max anaubts Nalgung Il

2

Livellamento-Nniveiags

Idraulico a circuito chiuso-Hydrauligue a circurt ferme

Lavefﬂn_r,--mhfm.'amnﬁ-

Closed circult hydrawlics-Geaschiossanar Hydraullk System

Sfilata bracci-Sorfie des bras

Completamente idrauliﬂa-ﬁnmpre.'femenr hyarauligus

Boom axiansion-Arm Ausschub

Compietely hydrawlic-Volihydraullsch

[Stilata telescopica dei bracei [m]-Sorie lelescopigue des bras jmi

Telgscopic boom extansion [m]-Telsskopausschub [m]

11,85




'Tip-n di comandi

Elettroidraulici proporzienall

Type de commarnde

Eleciro-hydrawiigue proportionnelis

Type of operation

Electra hydraulic proportional

Art Badianiing

Elektro-hydrauiisch Proporfional

[rensione impianto elettrico [V]-Tension insialiation élecitnigue (V]

12

Elactric tensgion instaliation [\VV-Eiskineche Spannungseinnchiung V]

[Velocita massima ammessa del vento [mi's]

Vilesse maxi admissible au ven! [mis]

Max allowed windspeed [mis]

Max ariaubte Windgaschwindigkeit [m/s]

Prassions massima d'esercizio [bar]-Fression maxi o sanvice [bar]

170

Max pressure [barl-Max, Druck [Bar]

Pompa ollo-Pompe & huile

A ingranagal-A angrenagss

Qilpump-C1 Pumpa

Gesr-Zahnrag

Presa di forza-Frise oe mouvament

A innesio meccanico-4 angagamant mécanigues

PTO powar laka off-Nabanantneb

Mechanical engagea-Wir Mechanisch Zugeschalist

Capaclta sarbatolo dell'alle ﬁ]-Ca_aam:é rdsarvair dhuils [T]

Oil fank capacity [Il-Inkalt O Tank [I]

85

Tipo dl allo-Type & huile

AGIP ARNICA 32

Oil fype-Art O

[Velocita di manovra [m/e]-Vilesse da manoaluvra [m/s]

Maneuvering speed [mvs] -Manovriergeschwindighei! [mis]

<04

Stabilizzazione-Sisbilisation

Idraulica automatica- Hydrawligue awtomatigus

S:rab.in'r's&ﬁm-.ﬂbsrmzung

Automatic hydraulic-Automatisch Hydraullsche

Stabilizzatori anteriori-Stabiisafeur svant

ﬁpn AZ a due pnslzlanl-]-’ypa AZ: 3 deux Dositions

Oulrigger fronf-Sidtze vome

AZ Type: wo positions-Tyvp AZ: zwal Stallungen

Carieo[Kg]-Charge/Kgl-LoadiKgl-Einlegen/Kg] MAX
drhaice

1700

Stabilizzatori posteriori-Stabilisatewr amiere

Tipo AZ 2 due pmlzlonl-ﬁ-‘,ﬁa AZ- & OBux positions

Outrigger back-Stiize hinten

AZ Type: two positions-Typ AZ: zwei Stellungsn

Carico[Kg]-Charge/Kg/-LoaaiKg/-Einlegan/Kg] MAX

1700

Allmentazione primarla-Alimentation primaire

Motore dlesel Kubota-Motsur 3 gasoil Kubota

Primary power supply-Primarsr Aminieb

Kubola diesel enging-Dieseimoior Kuboia

Alimentazione secondaria-Alimentation sscongalrs

Motore elettrico-Moleur slecirigue

Secondary power supply-Sekundsrer Antrieb

Eleciric motor-Elekiromotor

Alimentazione di emergenza-Alimentation d'urgence

F'Empﬂ 8 mano-Fomps 3 main

Emergency power supply-Notantisb

Handpump-Handpumpe

Tenslona nominale di Isalameanto [V] ==

Tension nominale disolation [V]*2

MNominal voltage of the insutation [V]*2

Nominale Spannung von der fsolation V]2

Resistenza di isclamento cestello-braccio [Q] ™

Réslstance d'lsolation nacelle-bras [01] **

insulation resistence cage-boom [0 *2

Isplationswiederstand konb-Amm [0 2

Resistenza di isclamento braccio-torretta [(1] -

Resistance disclation bras-foureils 1] =

insulstion resistence boom-iurret [0 *2

Isplationswiederstang Amme=Turm 11 *

Pezo Nominale [Kgl-Foids nominal [Kg]

2BE0
Neminal walght G:’E,Twennqswmhrs Kal
[Frove di funzlonamento e stabliita
Essai de fonctionnement g stabilife 17M2/2013

Verify functions and stability

Uberpriifumg der Funktionan und Stanasicherheit

* Caleolate con la misura antrapomeatriche standard (2 m dl altezza di lavoro, 0,8m di braceio)

* Calcuwide aver les dimensions anthropométrigue standard (2 m de hauteur de travall, 0,8 m de bras)

* Caleuwlated with standard 2m person height,80cm length of arm

* Barachnal mil 2m Parsonanhdhe,und 80 om Arm.u‘ér:ga 2ur Saite

*2 Dpzlonale M sbracc! sono misurall dal centro della ralla
2 Optionnel Les déports sont mesurés & partir du cantre da iz fourella
*2 Optional The putreach is measured from the cenire of the turral

£ Cotion

Dia Raichwaite is gemessan von Mitte Turm
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